AVVERTENZE IMPORTANTI DA LEGGERE PRIMA DELL'INSTALLAZIONE

QUESTE FOTOCELLULE NON SONO DISPOSITIVI DI SICUREZZA, PERCIO' NON POSSONO
ESSERE UTILIZZATE PER PREVENIRE DANNI ALLE PERSONE, DANNI ALLE COSE, DANNI
INDUSTRIALI, O PER PREVENIRE INCIDENTI.

COLLEGAMENTI

1) Non superare i limiti di tensione indicati sulletichetta del prodotto. Per le fotocellule in DC
(Corrente Continua) usare un'alimentazione stabile.

2) Non collegare i cavi di aimentazione delle fotocellule a valle di altri dispositivi ed accertarsi

che siano connessi diretfamente alla refe.

3) Se l'alimentatore & un regolatore di tipo “switching’, collegare a terra il terminale di terra
dell'alimentatore.

4) Collegare a terra il terminale di ferra e tutfe le parti metalliche di ogni macchina industriale e
non se la fotocellula & ufilizzata in essa.

5) Non usare le fotocellule in vicinanza di campi elefromagnetici od ad alfa frequenza,

6) | cavi delle fotocellule devono essere separati dai cavi di potenza, dai cavi di alimentazione
dei motori, dai cavi degli “inverter" o da qualsiasi altro dispositivo eletromagnetico, perché i
disturbi indotti potrebbero causare un cattivo funzionamento o danni alle fotocellule.
Separare i fili delle fofocel\u\e dai cavi sopra citati e quindi inserire i cavi in una canalina
metallica connessa a ter

7) Dopo aver eseguifo le operozwom citate al punto 6, se esistono disturbi indotti, deve essere
#nyizzcﬂ”o ‘un adeguato filtro soppressore di disturbi sul cavo di alimentazione in prossimita delle
ofocellule.

8) Quando deve essere coperta una lunga distanza fra i fili di collegamento ed il sensore,

uﬂ\lz}zcre conduttori con sezione di almeno 0,50

Collegamento a terra della canaina metalica hon superare la distanza massima di 100 m.

Cavo della fofoceluig,

DISPON\BIUTA‘ (non piu_di 300 mS; vedere
descrizione dettagliata nel CATALOGO GENERALE).

10) Piti sensori non dovrebbero essere collegati in
serie, mentre piu sensori possono essere collegati
in parallelo.

Fotocelua

MONTAGGIO

1) Per un corretto momcgglo ed dllineamento devono essere utilizzati tutti gli accessori forniti in
dotazione con la fotocellula

2) Per regolare il fimmer di sensit sare un cacciavite adeguato senza forzare.

3) Non fissare in modo eccessivo viti o dodi per evitare danni elettrici o meccanici alla fotocellula

4) Nellinstallazione affiancata di pid fotocellule, lasciare uno spazio adeguato fra i vari sensori
per evitare interferenze reciproche.

5) Nellinstallazione affiancata di due o piu emettitori e ricevitori, alternare 'emettitore con il
ricevitore o installare una barriera per impedire reciproche interferenze luminose. Evitare la
riflessione da oggetti o pareti laterali e di fondo.

6) Non esporre le fotocellule a fonti dirette di luce fluorescente che potrebbero comprometter-
ne il corretto funzionamento. Non superare i limiti di immunita alla luce ambientale.

7) Non usare solventi organici o liquidi corrosivi per pulire le lenti delle fotocellule. Le parti oftiche
devono essere pulite con un panno morbido e poi asciugate.

8) Non usare le fotocellule all'aperto senza adeguata protezione.

9) Non utilizzare le fotocellule in luoghi polverosi, in presenza di vapore, gas, vapori Corosivi,
liquidi corrosivi, pioggia o getti d'acqua. Non lasciare che si formi della condensa sulle lenti
delle fotocellule,

10) Non superare i limiti di temperatura indicati.

11) Non softoporre il disposifivo a forti vibrazioni o a colpi che possono danneggiare il sensore o

pregiudicarne limpermeabilita.

12) Nonostanfe alcuni fipi di fotocellule siano protette IP-67, questo non significa che esse

possano essere usate per individuare oggetti in acqua o in presenza di pioggia.

TARATURA DI FOTOCELLULE NON REGOLABILI

La procedura di regolazione di seguito riportata & relativa a fotocellule con stato di uscita N.O.; per
fotocellule con stato di uscita N.C. interpretare le condizioni del LED in modo complementare.

PROXIMITY

1) Montare la fotocellula nella posizione di lavoro, ma non bloccare stabilmente.

2) Alimentare il sensore.

3) Posizionare l'oggetto da rilevare verificando che I'asse oftico sia perpendicolare alla super-
ficie delloggetto. In caso di superficie da rilevare lucida, inclinare 'asse oftico di qualche
grado in modo da escludere la riflessione speculare.

4) Assumere le peggiori condizioni di utilizzo:

- oggetto darilevare pid piccolo;
- oggeﬂo o parte di esso pid scura;
- oggetfo nella posizione piu lontana tra quelle possibili rispetto alla fofocellula;

Linee di potenza

correttiva pud essere quella di inclinare I'asse ottico di rilevamento rispetto alla normale del
piano di sfondo di circa 10° e ripetere la procedura di taratura dal punto 4. Se anche
questa procedura non portasse allo spegnimento del LED in presenza di sfondo, sard neces-
sario scegliere un modello di fotocellula con portata inferiore.

7) Fissare stabilmente il sistema.

REFLEX - REFLEX POLARIZZATO
1) Montare la fotocellula ed il Cov‘cﬂhcngem‘e l'una di fronte all'aliro entro la distfanza
dinferventfo (distanza usato; si veda la tabella sul
atalogo Generale).
2) Alimentare il sensore.
3) Aliineare accuratamente fotocellula e catarifrangente nellinforno dell'asse oftico per circo-
scrivere la zona di funzionamento e posizionare approssimativamente al centro di essa.
4) Verificare che quando si inferpone un oggetto fra
(_\ fotocellula e catarifrangente il LED indicatore di
/g\
8
R commutazione avviene con un oscuramento
minore, alineare meglio fotocellula e catarifran-
] nte affinché si verifichi la predetta condizione.

stato si accenda.
gen
Catarifiangente ) Fissare stabilmente il sistema.

5) La fotocellula deve commutare quando un osta-
colo, inferposto in prossimitd del catarifrangente,
ne oscuri aimeno il 30/40% della superficie. Se la

LED indicatore.
disioto

Fotocelula reflex

RILEVAZIONE DI OGGETTI RIFLETTENTI
Oggetto da levare

Quando l'oggetto da rilevare ha un - S —
elevato potere riflettente si consiglia

l'uso di fotocellule reflex polarizzate. 30-40
Tuttavia & sempre consigliabile fotocalua ol
orientare la fofocellula come indicato o fefiex poiizzsio
in figura per evitare false riflessioni da
parfe dell'oggetto.

NOTA: Le fotocellule reflex e reflex polarizzate non vanno mai utilizzate per valori di portata massima
in presenza di condizioni ambientali ostili (polveri, fumo, ecc.) che possono ridume l'efficienza.

BARRIERA EMETTITORE - RICEVITORE

1) Montare 'emettitore e il ricevitore uno di fronte all'altro allinterno della distanza dinfervento
indicata.

2) Alimentare le due fotocellule.

3) Alineare accuratamente emettitore e ricevitore: orientare il ricevitore nellintorno dell'asse
oftico per circoscrivere la zona di funzionamento e posizionare approssimativamente al
centro di essa.

4) Verificare che quando si interpone un oggetto tra
emettitore e ricevifore il LED indicatore di stato si

accendal
5) La fotocellula deve commutare quando un osta-
colo, interposto in prossimita del ricevitore, ne oscu-
ri aimeno il 30/40% della superficie. Se la commu-
fazione awviene con un oscuromento minore,
allineare meglio emettitore e ricevitore affinché si
edtors Emettiors verifichi la predetta condizione.
6) Fissare stabimente il sistema.
NOTA: Le barriere emettitore e ricevitore non vanno mai utilizzate per valori di portata massima
in presenza di condizioni ambientali ostili (polveri, fumo, ecc.) che possono ridurne I'efficienza.

TARATURA DI FOTOCELLULE REGOLABILI
La procedura di regolazione di seguito riportata & relativa a fotocellule con stato di uscita N.O. per
fotocellule con stato di uscita N.C. interpretare le condizioni del LED in modo complementare.
| disegni rappresentano fotocellule della serie 'FQ", ma le procedure di taratura
indicate sono valide per tutti i tipi di fotocellule regolabili.

PROXIMITY E SOPPRESSIONE DI SFONDO
1) Montare la fotocellula nella posizione di lavoro, ma non bloccare stabilmente.
2) Alimentare il sensore.

3) Posizionare l'oggetto da rilevare verificando che l'asse oftico sia perpendicolare alla
superficie delloggetto. In caso di superficie da rilevare lucida, inclinare 'asse offico di

LED indicatore.
disiato

]

8.2) PRESENZA DI SFONDO: togliere l'oggetto da rilevare (il LED si spegnerd; se
non si spegne passare al punto 8.3), ruotare il timmer in senso orario fino
all'accensione del LED di stato (punto B). Ruotare il trimmer in una posizione
intermedia fra il punfo A e il punto B fino allo spegnimento del LE =y §

8.3) Se la fotocellula rileva ancora lo sfondo, una soluzione corremvc pud FENO -
essere quella di inclinare I'asse ottico di rilevamento rispetto alla normale O @

piano di sfondo di circa 10
e Hpeieve la procedura di
regolazione dal punto 5. Se
anche questa procedura non
portasse allo spegnimento del
LED in presenza di sfondo, sara
necessario avvicinare ulterior-
mente la fotocellula allogget-
to darrilevare e ripetere la proce-
dura di regolazione dal punto 5.

9) Fissare stabilmente il sistema

Timmer
divegolazone

Fotocels
proximity

LED indicatore
distato

(S
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&

ssTecuo 9 Togler [oggett @ giore gaduckmente | et nserso oo ) no a cuondo LD il s ac-
cende: punfo

6) Posizionare il fimmer a meta fra il punto A e il punto B per completa-re la regolazione.

7) Fissare stabimente il sistema.

B R o i
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NOTA: Lo regolazione oftenuta ol punto 6 & la piu eficace per offenere la
massma senshilfa nel rlevamento di oggett piccol e semifrosparenti: se gl
oggetti da rievare sono opachi e hanno dimensioni maggiori dellottica, il
fimmer puo essere ruotato nella posizone oraria eshema, garantendo alla
fofocelula la possibilta df lavorare anche in ambenti molto polveros.

Le barriere emettitore & icevitore non vanno mal ulizzate per volori i portata
massma n presenza di condizioni amblentali st (polveri, fumo, ecc.) che

i tensione).
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POSIZIONE BERSAGLIO PER SOPPRESSIONE DI SFONDO

Montare il sensore rispettando le due direzioni di movimento del bersaglio ammesse:
iy e
— /-

[
i [ H
OK OK NO
«Sell bersaglio e'rifettente (ad. Es.
puo’non funzionare cortettamente.
o cle lucida dief una
In ol coso fine di I

fiess i sensore

capacita di flevamento.
« Inclinare lsensore leggemente verso lalto per evitare:
sostanza rfeftente.

REFLEX - REFLEX POLARIZZATO
1) Montare la fotocellula ed il catarifrangente luna di fronfe allalfro entro la distanza diinfervento
(distanza determinata dal tipo di catarifrangente usato; si veda la tabella sul Catalogo Generale).
2) Alimentare il sensore.

3) Verificare che il frimmer di regolozione della sensibilita sia ruotato nella estrema fo—
posizione oraria (+) e allineare accuratamente fofocellula e catarifrangente D, ORARIO
orlentando la fotocellula nellinfomno dell'asse offico per circoscrivere la zona i o R
funzionamento e Dpos\z\oncre approssimativamente al centro fino allo ~

sppe nimento del LE

ofare lentamente il trimmer di regolazione In senso antiorario () fino

dllaccensione del LED cercando

di migliorare  l'orienta-mento

spegnendolo. Una volta offenuto

l'orientamento migliore, ruotare il

frimmer in senso orario (+) fino alla
ma posizione oraria.

5) Posmoncve l'oggetto darilevare tra
fotocellula e catarifrangente e
confralare che 1l LED Gl sia )
acceso, se il LED giallo € spento,

jrare il frimmer in senso antiorario
©) fino a quando il LED giallo s posmone - )
®

)

Timmer
diegalazions

Cataifrangente

A

accende: punto A, POTMAL 57
6) Togheve \ogE%eﬁo e girare graduc\meme il mmmer in senso antiorario (-) fino a
jando if LED giallo si accende: punto
7N Posmonare il mmmer di regolazione a metd strada tra il punto A e il punto B per ottenere la
osizione otfimale.
8) Fissare stabilmente il sistema

RILEVAZIONE DI OGGETTI RIFLETTENTI
Quando l'oggetto da rilevare ha un
elevato potere riflettente si consiglia
l'uso di fotocellule reflex polarizzate.
Tuftavia & sempre consigliabile
orientare la fofocellula come indicato
in figura per evitare false riflessioni da
parte delloggetto.

Cararirongerve.

00

Fotocetua ratex

NOTA: La regolazione offenta ol punto 7 & o pid efficace nel caso di oggeti lucidi e/o semifrasparents se gl ogget da levare

®«<Z€@ possono ridume lefficienze,

o ST

S FORCELLA OTTICA
1) Montare la forcella nella posizione di lavoro e bloccare stabilmente. -
2) Alimentare la forcella. O @
3) ASSENZA DI OGGETTO: girare gradualmente il frimmer in senso orario (9 giri) per

confermare la condizione (led giallo spento).
4) Posizionare I'oggetto da rilevare e controllare che il LED giallo sia acceso, se I
LED giallo & spento, girare il frimmer in senso antiorario () fino a quando il LED

A giallo si accende: pun

5) Togliere loggetto e g\rore groduc\meme
il frimmer in senso antfiorario (-) fino a
quando il LED gjallo si accende: punto B,

‘g

6) Posizionare il timmer a metd tra il pun- ®
— o fo A e il punfo B per offenere la regola- gz -6
osgEmo oceETo zZione otfimale. ®

FOTOCELLULE A FIBRE OTTICHE

LD
POSIZIONE FIBRA PROCEDURA DI REGOLAZIONE o120
—Cffin :ﬂ:ﬁ fo—/| Atineare con precisione Ia fira_oftica
ometiitore con I fibra offica ficevitore.
9 (senza oggetto)
= In presenza _delloggefio da rlevare, Fe3
g|—1 o= | e somons o o auande i g
= | Luce interrotia (presenza oggetto) | LED di sfato si accende (punto *A™. Acceso
= In awenza di oggetio da rlevare, diminute o _ o | @
& Ia sensibilia () fino @ quando il LED di stato
<|_ Atincamento (senza oggetto) | di speane (punto ‘&) — | srento
” Posizionare I sensibilia a metd fra il punto ~g3 1 &~
SENSORE TARATO “A's il punto '8 (posizions offimaley %
In_assenza di_oggeffo da rlevare, . Ee
aumeniare fa sensbilic (+ fino @ quan
< I i i aoil
| Luce diretta (senza oggetto) | LED distato sl accende (o A, ACCESO
& In prosenza il oggefio da devare dmnuie o o] @
a 13 sensioifc © fino G quando iILES di siato s
| Luce iniflossa (prosenza oggetto) | spegne (pun! spenTo
z o)
] SENSORE TARATO Posizionare Ia sensibilf a metd fra il punto g5 e
S|  Luce diretta (senza oggetio) | *A” @ Il punto "B (posizione offimale)
2
] DT reserea § eoacit O diaren d fovagone, e b
@|  RILEVAZIONE DI POSIZIONE | sansiifta () fno @ quando il ED d siao
=4 OGGETTO 2 Aumentore (a sendbiitd (+) fino @ Quanda i LED di stafo si

NOTA: Nel i o flesione dierie, auando lapplcarione &1l corliollo i bresanzay seguire affenfamente 1a procedura
di regolazione, questo migiiora Faffidabllia: del controllo contro le variazion di ambler
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5) Se il LED indicatore di sfafo & spento, awvicinare la fotocellula alloggetto da rilevare fino qualche grado in modo da escludere la riflessione speculare. s0n0 opachi e non rflettenti, i fimmer pub essere portato nella poszione oraria estiema. Le fotocelule reflex e reflex polarizate = |1 | 1 £8 5
allaccensione del LED. Se invece & gia acceso, allontanare Ia fotocellla fino allo 4) Assumere le peggiori condizioni di utilizzo non vanno mai uflzzate per valor i portata massima in presenza di condizio ambiental osi (polver, fumo, ecc.) che possono | Bt = e — et
spegnimento del LED di stafo ed awvicinarla fino alla sua riaccensione (posizione A). - oggetto da rilevare pit piccolo; ridume Ifficienza, cectazene = [2] [ 1 g o X9
6.0)Se'sié wnbu;senza di sfondo proseguire al punto 6.1. Se si & in presenza di sfondo proseguire - oggeho o parte di esso piu scura; — “ = — & g 3R
tto nella posizione pid lontana fra quelle possiblli rispetto alla fofocellula; - 3 3 nomaimants [ | [ S =9
6.1) ASSENZA DI SFONDO: awvicinare ulteriormente la fotocellula alloggetto per una distanza 5) reuomre il trimmer di regolazione della sensibilitd in senso orario (+) fino al raggiungimento BARRIERA EMETTITORE - RICEVITORE [ St = it o ° E R
pari al 15% della distanza di rilevazione. della massima sensibilifa: il LED giallo deve essere acceso; in caso contrario migliorare 1) Montare l'emefiitore e i icevifore uno di fronfe allalfro allintemo della distanza dintervento indicata. = nomaiments | [ L| oo S 5
6.2) PRESENZA DI SFONDO: fogliere l'oggetto da rilevare (il l'orientamento e/o awvicinare la fotocellula. 2) Alimentare le due fotocelule. e = < o o3
LED indicatore di stato LED si spegnerd:; se non si spegne passare al punto 6) Ruotare il immer di regolazione in senso antiorario (=) fino allo spegnimento del LED. 3) Verificare che il immer di regolazione della sensibilité del ricevitore sia ruotato nella esfrema posizione oraria Impulso nizio 7 | impuiso inizio normaiments ||| 2 3 o ‘0' I3
ed awvicinare la fotocellula allo sfondo fino 7) Ruotare il trimmer di regolazione in senso orario (+) fino alla riaccensione del LED (recupero (#) e dlineare accuratamente emettitore e ricevitore orientando il ricevitore nellinfomo dellasse oftico per [ | Beregi [ | beragio Fe — § Oc >0 68
allaccensione del LED di stato (posizione B). dellisteresi); in questo modo si determina il punto A circoscrivere la zona di funzionamento e posizionare approssimativamente al centro di essa fino dllo 2 nonaers” | € B3 82 o2
Posizionare la fotocellula ad una distanza intermedia 8.0) Sesié \n assenza di sfondo proseguire al punto 8.1. Se si & in presenza di sfondo proseguire spegnimento del LED indicatore di stato sul ricevifore. 3 = 5 - — o ©2 =522
tra la posizione A (determinata al punto 5) e la al punt 4) Posizionare \oggeﬂo da rilevare tra emettitore e ricevitore e controllare che il LED %\al\o sul ricevitore sia || moutso e ] |7 e it = % >2 85568
| Oggetto posizione B fino allo spegnimento del LED. 1} ASSENZA DI SFONDO: Ruotare il fimmer in una posizione intermedia tra il punto A e 'estrema acceso se il LED giallo & spento, girare il trimmer in senso antiorario () fino a quando il LED giallo si accende: 4| persasio ][] persaslo RO ente [t 2 0 3 . “:' T T
Fotocelula proximity 6.3) Se la fotocellula fileva ancora lo sfondo, una soluzione posizione oraria (deferminata al punto 5). = - = 22 25 a5 5
2938 SQEE
SCHEMI DI COLLEGAMENTO FERY «c-;g_gg
3 . 2o EE
e yEE
FOTOCELLULE 1280 VDC ~ FOTOCELLULE 12-30 VDC FOTOCELLULE 12-30 VOC 4 FiLI CON USCITA PROGRAMMABILE EMETTITORI 12-30 V DC 2 FILl - EMETTITORI 12-30 V DC FOTOCELLULE CON USCITA NPN O PNP FOTOCELLULE CON USCITA PROGRAMMABILE <525 8 3:¢
3 FILI USCITA (NO o NC) 4 FILl DOPPIA USCITA| 15-230 V AC/DC 2 Fill TEST INPUT 2023 ®EI L
(NO +NC) — ® o ® FOTOCELLULE 24 - 230 V AC 2/3 FiLl COLLEGAMENTO IN PARALLELO (OR) 85<8 WS e
NPN Jsee T2 | NPN | 1> CON USCITA TRIAC COLLEGAMENTO IN SERIE (AND) Sgge  g-H9E
= [[mEsL T | LRk i — s s comess ncueto moco cblfono un o o | T Comes 1 et o o ot posero cottae 55 E2 T 5
NPN m 3 e S @ EMETTITORE EMETTITORE itati i o £5.2¢
M NO-NC M SAEEONE AC/DC DC qﬁggcoiohsogo d?ng‘?g (;i:w;er‘rgpolc;e?r;eol'gzthien\ rs;‘zgz valore della corrente di fuga non esisfono pratiche limitazioni >
e e PNP | ©® PNP &:W ©® v o gom\nuc,réons\ derare <g:|uanto ségge numenrche_al co\;gamfnm di gu‘J sensori _in é)al;allslo p;vchi la
E I ey = g NO = esovee | 0R o 23 ve TR e | 1 laCadURa difensione (C.D.T) df ogni sensore (<16 V) corrente minima dii eccitazione del carico sia delfordine del m, £
NO-Ne [Eef 7 S " Q s © 2) la corrente di carico massima dei sensori utilizzati in CONFIGURAZIONI PNP i
e 0 ©F relazione all'autoconsumo di ogni singolo sensore (< 30 mA). T =
S @

Grazie allo stadio di uscita disaccoppiato dal resto del

circuito, le fotocellule in questa esecuzione permettono dei
notevoli vantaggi, quali la possibilita di realizzare le quattro
configurazioni di uscita (NPN-NO, NPN-NC, PNP-NO, PNP-NC)
sullo stesso modello, e la possibilita di realizzare collegamenti
LED OUT serie o parallelo senza alcuna pratica limitazione numerica
LED POWER

150°

FOTOCELLULE SERIE FW12-30 VDC CONNESSIONE
A MORSETTI

COLLEGAMENTI PER LE VERSIONI
CON USCITA A CONNETTORE M 12 (K)

Vista connettore maschio quadripolare
1

| sensori oftici a due e a fre fili alimentati in tensione COLLEGAMENTI N.C.

Regolazne tempo

GARANZIA: Le apparecchiature INFRA sono garantite per un periodo di 24 mesi. In questo periodo saranno riparate o sostituite tutte quelle apparecchiature che

per uso inadeguato, saranno addebitate al Committente le spese inerenti la prestazione effettuata.
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Normerasons confatl : alternata 24-230 VAC con uscita TRIAC hanno lo stadio %ETa
Uscita 3
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attenzione senza oltrepassare i limiti massimi di tensione e Nmeradons coniar Nomerarons comam] N Questo tipo di connessione i sensori possono abilitare 8 %é [+)
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IMPORTANT WARNIN

O READ BEFORE SETTIN

THESE PHOTOELECTRIC SENSORS ARE NOT SAFETY DEVICES, THEREFORE THEY
CANNOT BE USED TO PREVENT INJURIES TO PERSONS, DAMAGES, INDUSTRIAL
DAMAGES, ACCIDENTS.

CONNECTIONS

1) Do not exceed the voltage limits printed on the product label. For DC photoelectric sensors,
use sfable fension.

2) Do not connect the photoelectric sensors power supply cables down-stream from other
devices and make sure that are directly connected to the mains.

3) If the power supply source is a switching voltage regulator, connect the FG (Frame Ground)
terminal to the grot

4) Connect to ground the FG (Frame Ground) Iermma\ and all metalic parts of every industrial

machine or not if a photoelectric sensor is used in it

5) Do not use the photoelectric sensors near electromagnetic or high frequency fields.

6) The photoelectric sensors cables must be separate from the power supply cables, from the
engine cables, from the inverter cables, or from any other electromagnetic device because
induction noise could cause malfunction or damage to the photoelectric sensors. Separate
the wires of the sensor from the above-indicated cables and then insert the wires info an
earthed metal conduif.

7) After making all operations mentioned in the above point 6, if inductive interference exists, an
adequate transient suppression filtter must be used on the power supply line in proximity to the
photoelectric sensors.

8) When a large distance has to be covered by the connection wires to the sensor, use
conductors with a cross-section of at least 0.50 mm?
and do not exceed fthe maximum distance of 100 m.

9) The output signal of a photoelectric sensor cannot
be used during the "INITIAL ZERO SETTING" (not more
than 300 mS, see defailed description in GENERAL
CATALOG),

Earth terminal connection of metal conduit

10) Several sensors should not be connected in series,
whereas several sensors can be connected in
parallel.

I
Phofosiectic
sorsor

Power lnes

ASSEMBLY

1) For correct assembly and alignment, all the accessories supplied with the sensor must be

2) To vegu\ov‘e the sensitivity adjustment trimmer use a suifoble screw-driver without exerting
excessive force

3) Do not turn fixing screws or nuts too much to avoid electrical or mechanical damages.

4) When mounting photoelectric sensors side by side, leave an appropriate space between
them fo avoid mutual inferference.

5) When installing fwo or more emitters and receivers side by side, alternate the emitter with the
receiver or install a light barrier to prevent reciprocal interferences. Avoid reflection coming
from the side or back walls or objects.

6) Do not expose the photfoelectric sensors to direct source of fluorescent light which could
prevent correct working. Do not exceed the immunity limits to external light.

7) Do not use organic solvents or corrosive liquids to clean the lenses of the photoelectric sensor.
The optical parts must be cleaned with a soft cloth and then dried.

8) Do not use the sensors in open air without adequate profection.

9) Do not use the photoelectric sensors in dusty places, in presence of stream, gases, corrosive
streams, corrosive liquids, rain or water jets. Do not let condensation form on the sensor lenses.

IU) Do not exceed the indicated fempeva?uve limifs.

11) Do not subject the appliance to strong vibrations or to shocks which can damage the sensor
or can harm its impermeability.

12) Aithough some range of photoelectri sensors are protected IP-67, this does not mean that

these devices can be used to detect objects in water or in the rain.

SE'ITING OF NO DJUSTABLE PHOTOELECTRIC SENSORS
sensors with N.O. output state,
lor phoioelecmc sensors with N.C. outpuo state, the LED conditions are the opposite.

DIFFUSE REFLECTIVE
) Mount the photoelecric sensor in working position but do not fasten it complefely.
upply power o the sens:

3) Position the object to be de'eded making sure that the optical axis is perpen-dicular to the
surface of the object. If the surface to be detected is shiny, incline the optical axis by a few
degress so that the specular reflection is blocked out.

4) Set up the photoelectric sensor in the worst working conditions:

- smaller object to be detected;

~darker object or part of object;

- object in the furthest possible position in relation to the photoelectric sensor.

5) If the state LED indicator is off, move the photoelectric sensor towards the object to be
detected unfil the LED lights up. If the LED is already illuminated, move the phofoe\ecmc
sensor oway unnl the state LED goes off and then move it nearer again until when it relights
up (po:

6.0)If meve ws no background go to point 6.1. If there is background go fo point 6.2.

6.1) NO BACKGROUND: move the photoelectric sensor nearer fo the object by a distance of

15% of the detection distance.

6.2) BACKGROUND PRESENT: remove the object fo be de-
‘ Object

State L£0 neiedtor tected (the LED will go off, If it does not go off, proce-

ed to point 6.3) and move the photoelectric sensor

towards the background until the state LED lights up

(position B). Position the photoelectric sensor at a

distance between position A (deVerm\ned in point 5)
osition B where the LED gt

and
Diffuse reflective photoelectric sensors 6.3) If the photoelectric sensor still detecv‘s the background,

WIRING DIAGRAMS

one solution may be to incline the optical detection axis in relation fo the normal of the
plane of the background by about 10° and repeat the setting procedure from point 4
onwards. If the LED still does not go off with this procedure, a model of photoelectric sensor
with a more restricted range will have to be chosen.

7) The system should then be securely fixed in place.

RETRO REFLECTIVE - POLARIZED RETRO REFLECTIVE

)] F\T the photoelectric sensor cnd the veﬂecfor facing ecch other within the operating range
is distanct by the type of unit used; see table on General Catalog).

2) Supplv power to the sensor.

3) Carefully align the photoelectric sensor and reflector unit around the optical axis in order fo set
limits of the operation area and position the photoelectric sensor approximately at the centre.
Make sure that when an object is placed between
the photoeletric sensor and the reflector, the state
LED indicator lights up.

5) The photoelectric sensor should switch when an
obstacle, placed in proximity to the refroreflective,
obscures at least 30/40% of its surface. If switching
occurs with less dark-ness, align the photoelectric
sensor and the refroreflective better so that the
above condition is achieved

6) The system should then be securely fixed in place.

State LED.
indicator

Refiector

Refroreflective sensor

Reflector

DETECTION OF REFLECTING OBJECTS
Whep the object to .be de!ecve.d is

Object fo be defected

retroreflective sensors should be
used. In any case, the photoelectric 30400
sensor should be orientated as in the  Retrorefiective or polarized
diagram in order to avoid false e

reflections given by the object.

N. B.: The reflex and polarized reflex photoelectric sensors should never be used for maximum
range valuss In the presence of adverse environmental conditions (such as dust, smoke, etc.)
‘which could reduce the efficiency of the sensors.

THRU-BEAM
1) Fit the emitter and the receiver facing each other within the indicated operating range.
2) Supply power to the two photoelectric sensors.
3) Align the emitter and receiver carefully: orienfate the receiver around the optical axis in order
1o set the limits of the operation area and posmon the receiver approximately at the centre.
Make sure that when an object is placed
occurs with less darkness, align the emitter and
the receiver better so that the above condition is

between the emitter and receiver, the state LED
) achieved.

indicator lighfs
State LED
Recsiver Emitter 6) The system should then be securely fixed in place.

indicator

up.
5) The photoelectric sensor should switch when an
obstacle, placed in proximity fo the receiver,
obscures at least 30/40% of its surface. If switching

N. B.: The emitfer and receiver barriers should never be used for maximum range values in the
presence of adverse environmental conditions (such as dust, smoke, efc.) which could reduce
the efficiency of the sensors.

SETI'ING OF ADJUSTABLE PHOTOELECTRIC SENSORS
The ic sensors with N.O. output state,
for photoelectric sensors with N.C. ou'pul state, the LED conditions are the opposite.
The drawing depict "FQ" series photoelectric sensors, but the setting proce-
dures shown are valid for all types of adjustable photoelectric sensors.

DIFFUSE REFLECTIVE AND BACKGROUND SUPPRESSION

1) Mount the photoelectric sensor in working position but do not fasten it completely.

2) Supply power to the sensor.

3) Position the object to be defected, making sure that the opfical axis is perpendicular to the
surface of the Ob ject. If the surface fo be de'ec'ed is shiny, incline the optical axis by a few
degrees so that rhe specular reflection is blocke:

4) Set up the photoelectric sensor in the worst workmg condmons
~smaller object fo be detected;

- darker obj ecr or part of object;
- objectin vhe furthest possible position in relation to the photoelectric ser

5) Tun the sensitivity adjustment trimmer clockwise (+) until maximum sensitivity is reached: the
yellow LED should be illuminated:; if this is not the case adjust orientation and/or bring the
photoelectric sensor nearer.

6) Tumn the adjustment trimmer anticlockwise (-) until the LED goes out.

7) Tum the ad justrnent mmmer clockwise (+) until the LED lights up again (hysteresis recovery);
this de'erm\nes point

8.0) \Hheve \s no bacl;‘gl;ound go to point 8.1. If there is background go to point 8.2.

8.1) N tun the trimmer to a position between point A and the extreme

c\ockwlse position (determined in point 5)

ExTRENE

8.2) BACKGROUND PRESENT: remove the object fo be defected (the LED will go

out: if it does not go out proceed to poinf 8.3) tumn the trimmer clockwise o Posmon
unm the sTcTe LED fights up (point B). Tum the frimmer to a position between g RA
point B where the LED goes out. <

8.3) \( Vhe phoroelecrr\c sensor still detects rhe background, one solution may be 0 |
to incline the opfical defection axis in relation fo the normal of the plane of 8 ‘/@
ackground by about 10°

and repeat the adjustment pro- =0 ®

Screweitver State LED cedure from point 5 onwards. 2 /7
Adiustment indicaior If, with this procedure, the LED ~ @ ©
mer still does not go off in the pre-
sence of background, the ., ®

photoelectric sensor should be o
moved nearer the objecttobe @ ®\
detected and the adjustment &

Object

procedure  from poT 5 oty
onward should be repeated, @
4 9) The system should then be i /Q
Difiuse refieciive phofosiectic sensor securrely fixed in place. e &

TARGET POSITION FOR BACKGROUND SUPPRESSION

Mount the sensor according to the two allowed movement directions of the target:
L = -
RN vfﬂ

1 I s

i
OK NO
+ Ifthe forget is specular (such acopperfol) orif the sensor may nof work conectly beacause of
the reflections
« When or a glossy surface behind the target, a litle
rtoneus acfvon o o saot. In ot case, -l e sensor e o vety e Gefection once agan
+ it he sensor fo prevent an inegulor reflect e sensor s pla specular surface or substance.

RETRO REFLECTIVE - POLARIZED RETRO REFLECTIVE
1) Fit the photoelectric sensor and the reflector facing each other within the operating range (this
distance is determined by the type of reflector used; see table on General Catalog)
2) Supply power to the sensor,

3) Make sure that the sensitivity adjustment frimmer is in the exireme clockwise
position (+) and carefully align the photoelectric sensor and reflector around the \En  POSTION
optical axis in order fo set he limits of the operation area and postion the @
photoelectric sensor approximately at the centre until the LED goes out, -

4) Slowly tumn the adjustment timmer anticlockwise (-) until the LED lights up and b \\

EXTRENE
cLockwiSE

ihen improve crientation so fha fhe LED goes off. Once bet-er dlenfafion 5 @ ()
achieved, tfurn  the trimmer -
clockwise (+) until the extreme @
clockwise position, 54 \
5) Position the object to be detec-fed e M
between the photoelectric sensor
and the reflector and check that &8
the yellow LED is illumi-nated, if the (] @
yellow LED is off, tum the frimmer

anticlockwise (-) until the yellow
LED lights up: point A @

6) Remove the object and gradually eSS
fun the timmer anticlockwise (-) ®
until the yellow LED lights up: point B.

7) Position the adjusiment frimmer half way between point A and point B in order fo achieve the ideal

position.
8) The system should then be securely fixed in place.

Refiector

DETECTION OF REFLECTING OBJECTS Objoct o be detociod
When the object to be detected is o -

refroreflective sensors should be used. . 0400
etrorefiactive or

In any case, the photoelectric sensor  Eeieelecvee
should be orientated as in the diagram  feciesensor
in order fo avoid false reflections given Pt
by the object.

e
N. B.: The adustment obtained in point 7 is the most efficient for shiny andi/or semitransparent objects; i the objects fo be defected
are opaque and non-eflecting, the frimmer can be brought fo the exireme clockwise postion. The polarzed refroreflective
photoslecttic sensors should never be used for maximum range values in the presence of adverse envionmental condifions (such
s dlust, smoke, efc.) which could reduce the efficiency of the sensors.

THRU-BEAM

1) it the emitier and the receiver facing each other within the indicated operating range.

2) Supply power to the two photoelectric sensors.

3) Make sure that the sensitivity adjustment frimmer of the receiver is in the extreme clockwise posifion (+) and
carefully align the emitfer and receiver: orientate the receiver around the optical axis in order fo set the limifs
of the operation area and position the receiver approximately at the centre unti the stafe LED indicator on
the receiver goes out.

4) Position the object fo be defec-ted between the emifter and the receiver and check that the yellow LED on
the receiver is ilumi-nated, if the yellow LED is off, tum the timmer anticlockwise () until the yellow LED lights
up: point A,

5) Remove the object and gradually furn the frimmer anticlockwise (-) until the yellow LED lights up: point B,
6) Posifion the frimmer half way between point A and point B in order to complete adjustment.
7) The system should then be secure-l fixed in place.

E 2 @ ®
T e O (QD

N. B: The adjustment oblained in polnt 6 is the most efficient for obtaining
maximum sensttivity in the defection of small and semi-transparent objects; if

‘ the objects fo be detected are opaque and are larger than fhe lens, the
trimmer should be tumed to the extreme clockwise position which will allow the

phofoeleciic sensor fo operate even n very dusty envionmens

The emitter and receiver bariers should never be used for maximum range

values in the presence of adverse envionmental condifions (such as ust,

smoke, efc.) which could reduce the efficiency of the sensors

OPTICAL BRACKETS
1) Mount the optical brackets in workmg position and fasten it completely. o
2) Supply power o the optical brac! )

3) NO SENSING OBJECT Tumn the mmmev clockwise (9 full tumns) fo confirm the aax

status (yellow LED is off). w @,
4) Position the object to be sensed and check the yellow LED is on. If the yellow % ®
LED is off, tum Ohe trimmer anti-clockwise and find point "A" where the yellow <
LED is on. o
3) Remove the object and tum the g @
o trimmer anti-clockwise and find point
"B" where the yellow LED is on,
4) Set 'he mmmer fo half way between @
“A" an " for the adjustment is T
SENSING OBJECT BY OBJECT comp\e?ed siorsD
PHOTOELECTRIC SENSORS WITH OPTICAL-FIBER
POSITIONINING ADJUSTMENT PROCEDURE STALS
Align accurately the opfical fibre emitter
Al (no sonsicgapcy | Wi the optical flore receiver
i If there Is an object o be sensed, increase —w @
< the sensifivity (+) until fhe status LED fums on -
| Light interrupted (by an object) | (point A" LiGHTED
> If there is no object fo be sensed, decrease o v @ | @
% the sensitivity (-) until the status LED tums off >
E|  Alignment (no sensing object) | (poin ‘B OFF
Cotn
TUNED SENSOR Position the sensitivity between point *A’ and "® L ®
B' (complete).
iit there Is no object fo be sensed, inciease v @
w the sensitivity (+) unfil the stafus LED furms on
E Direct light (no sensing object) _| (point "A". LiGHTED
o If there is an object fo be sensed, decrease o v @ | @
o the sensitivity () until the status LED furns oft ©
| Reflectedlight (by an object) _| (point ‘8" oFF
ot
o TUNED SENSOR Position the sensitivity between point *A* and
& Direct light (no object) "B (complete). [())
>
i 1) In case of object at sensing distance, decrease the
z SENSING OF sensitivity (-) unfil the status LED fur
OBJECTS POSITION 35 Incroase he sensivity (=) unil 16 siaius LED furns on.

Note: The diffuse reflective models, when the application is sensing a presence, follow carefully the procedure of
tuning fo Improve fhe reliability of e control against he environmental variatiors.

SERIES FW PHOTOELECTRIC SENSORS DIP SWITCH SELECTION SCHEDULE

12-30vDC 15-230 VAC/DC
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PHOTOELECTRIC SENSORS 12-30 Voc 4 WIRES PROGRAMMABLE OUTPUT

PHOTOELECTRIC SENSORS PHOTOELECTRIC SENSORS
12-30 VDC 3 WIRES OUTPUT  12-30 VDC 4 WIRES OUTPUT
(NO o NC) DOUBLE (NO + NC)

PHOTOELECTRIC SENSORS 24-230 V AC

230 v
12-30Voc

A\

2/3 WIRES OUTPUT TRIAC

N o
e [ NPN I:"“‘“ ég
NPN " NO-NC :m:ﬁ

— T

lousce

PNP

220 Vo
1250 Voo

)

N o

PHOTOELECTRIC SENSOR FW SERIES 12-30 VDC TERMINAL
CONNECTION

(NPN-NO, NPN-NC, PNP-Ni

D
Time requiafion POWER LED Output

WITH RELAY OUTPUT

Thank to the output separated from the rest of circuit,
photoelectric sensors so connected provide
advantages, such as the possibility of 4 output configurations

., O, PNP-NC) on the same model and
the possibility of connection in series.

PHOTOELECTRIC SENSORS IN AC/DC 5 WIRES

important

The 24-230 V AC power supply, TRIAC output, two and
three wires optical sensors have a solid output stage, but

Sensivity
adistment

R N R

Notconnected
Wen [ No e [+ [ =

against short its; therefore wrong
connections can cause the destruction of the same sensor.

These devlces must be used carefully without exceeding
the voltage and output current limits described

FWO1BSD3
Distance DIP switches
reguiafion
y Time reguiation

Cutput 2 3 4 5

NPNNO [N [ =T+ | — Sensiviy adjustment

NPNNC NG [ = | = |+

PNPNO | + [ WO + | —

PNPNC | + NC | — +

PHOTOELECTRIC SENSOR FW SERIES IN AC/DC
TERMINAL CONNECTION RELAY OUTPUT

in the technical specifications.

Pay particular attention to inductive loads that must be
always protected by a proper net filter (Snuber).

The series and parallel connections are not advisable as

OUT LED they may cause anomalies.

POWER LED

Wrong ions or of the i
limits can cause the destruction of the sensor output stage;
therefore returtned damaged devices, whose failure is

154230 V ACDC

i |
Byes. proved to be caused by that, will not be covered by Avallable ‘N“""b;’s‘m;'ﬂ '54 output ‘Nu‘mb;rs‘coma v54 { )
Max. 3A warranty.
1y NO LN Relay | L [COM| N [NO | +
Relay OFF NC L] TN Emitter [LO| - [NO

EMITTER 12-30 V DC 2 WIRES ~ EMITTER 12-30 V DC

When using this type of

PHOTOELECTRIC SENSORS WITH OUTPUT NPN O PNP PHOTOELECTRIC SENSORS WITH PROGRAMMABLE OUTPUT

CONNECTION IN PARALLEL (OR)
‘When connected in this way sensors can activate the common
oufput independently, when excited. Thank fo the real low
leaking current, there is no actual limitation in the number of
sensor that can be connected in parallel, providing that the
min. current of load excitability is mA.

PNP CONFIGURATION

15-230 V AC/DC 2 WIRES TEST INPUT
CONNECTION IN SERIES (AND)
| —C) Connected in this way sensors activate one output when
EMITTER EMITTER excited simultaneously
ACIDC |, . DC connection keep into account as follows:
PE—0 1) drop of voltage for each sensor (<1,5 V);
TN ea et stop emision 2) the maximum load current of the sensor used fogether
with the absorption of each sensor (<30mA).
CONNECTION

S FOR VERSIONS WITH
CONNECTOR OUTPUT M 12 (K)

View of quadripole male connector
'

N.C. CONNECTION N.O. CONNECTION

NPN CONFIGURATION

4

2(((e 0w+
&
g

12-30 V DC programmable out put ~ Supply 12-30 V DC

CONNECTION IN PARALLEL (OR)
Connected in this way sensors can activate the common output
indipendently, when excited. When omitting the diodes
indicated in the diagram, use sensors with the final stage which

Output  |—Numbers confocts Available
1 3] 4 T2 ]34
NENNO | + [NO| = | = | |NOOoNC| + = MONC - has an open collector (NO)
NPNNC | = [NC | + | = | [NO+NC| + [NC | = [NC
PNPNO | + | + | = [no| [[Emiter | + =
PNPNC | = | + | + [ nC

24-230 VAC 2FILl 15-230 V AC/DC relay output
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the electrical material bound to be used

within certain voltage limits) directives.
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INFRA equipment is covered by a 24 months warranty during which any defective part will be substituted, afferwards, if our
INFRA reserves the right o modify dimensions and text at any time without prior notice

Instructions may be submitted to modifications. No part of it may be reproduced.

WARRAN'
examinat

The manufacturer is not liable for the improper use of the product. Any use and/or
ation which are not provided for by this instructions sheet must be
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